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Onsoz
DELTAnin frenleme modiliini segtiginiz icin tesekkirler. VFDB frenleme Unitesi tig-faz endiistriyel motorlarin yavaslayarak
durmasi sirasinda olusan rejenerasyon enerjiyi séndiirmek igin uygulanir. VFDB frenleme initesi ile rejeneratif enerji Uniteye
bagdh direng tarafindan soéndurdlir. Mekanik ve kisisel zararlari dnlemek igin uygulamaya baslamadan 6nce liitfen bu bilgi
dokimanini okuyunuz. VFDB frenleme Uniteleri VFD serisi 230V/460V/575V DELTA AC motor sirlclleri igin uygundur. VFDB
frenleme Uniteleri en iyi fren karakteristigini saglamasi igin BR serisi fren direncleri ile birlikte kullanilir. VFDB frenleme
uniteleri (2015, 2022, 4030, 4045 ve 5055) Underwriters Laboratories, Inc. (UL) ve Canadian Underwriters Laboratories (cUL)
tarafindan onaylidir. Bu bilgi dékiimani daha sonra tekrar kullaniimak lizere muhafaza edilmelidir.

O Ozellikler

VFDB Frenleme Unitesi Fren Direncleri

Ozellik 230V Serisi 460V Serisi 575V Serisi Model no. Agiklama
Model VFDB- 2015 2022 4030 ‘ 4045 5055 BRIKSW005 1500W 5.0Q
Max. Motor Kapasitesi (KW) 15 2 30 ‘ 45 55 BRIK2W6P8 1200W 6.8Q
g | Max Dﬁ;%\[;“"“ * 40 60 40 ‘ 60 60 BRIK2W008 1200W 8.0Q
= A
g
S | siirekli Desarj Akimi (A) 15 20 15 ‘ 18 20 BRIK5W040 1500W 400
= /690/720/
S Fren Baslangig Voltaji(DC) 30" 343/1356&/i,80/ 400/ 660/ 693'37;&?0/ 80071 gs0sgv BRIKOWO050 1000W 5002
£ O@ DC Voltaj 200—400VDC 400—800VDC | 607-1000VDC BRIKOWO075 1000W 750

Frenleme Uniteleri Min. Esdeger 100 6.80 200 ‘ 13.60 15.80

Direng Degeri 9 . .
- Sogutucu Agirnist Sicaklik  +95[7 (203°F) Olculer
£
2 Alarm Cikig Réle kontagi 5A120VAC/28VDC (RA, RB, RC) . .
S = Frenleme Direncleri
Power Sarj Display Bus (+~-) voltaj 50VDC altinda bayilma 465
445
Kurulum Yeri Kapali ortam (agindiric1 gaz ve metalik toz olmayan) ‘ g ‘
- - —— & ]
5 Calisma Sicakhigt -1000~+5017 (14°F to 122°F)
S Saklama Sicakhigt -2001~+6011 (-4°F to 140°F) , .
g ﬂ 87.52%
= Rutubet 90% Yogunlasmasz
o 3 ﬁ
Titresim Q.Sm{s'(lG) 20Hz altinda @ 'I|
i 2mis’ (0.2G) 20~50Hz’de
Mekanik konfigurasyon Duvara montaj kapali tip IP50

O 6zel Parcalar ve Fonksiyon
Aciklamalari

9 Ol(}ﬁler - VFDB Frenleme Uniteleri

121.0 [4.76] 130.0[5.12]
Jumper for input_*
voltage setting d
SLAVE Circuit
Fault Circui
§ 5 ault Circuit
NS
5o
2(8
8|8
{
2] Power Input Circuit Braking Resistor
+(P)» ~(N) B1:B2
Terminal Kablo Kesiti
Devre Terminal isareti Kablo Kesiti A WG (mmz) Vida Tork
Power Giris 2 ;
e +(P), -(N) 10~12AWG (3.5~5.5mm’) M4 18 kgf-cm (15.6 in-Ibf)
Fren Direnci BI, B2 10~12AWG (3.5~5.5mm’) M4 18 kgf-cm (15.6 in-Ibf)
RISt MI, M2 - ~ 2
SLAVE Devre Cks 20 'f\ﬁ:"’lg’ 5101}2«11 0'i7|5)‘""‘) M2 4 kgf-cm (3 in-Ibf)
Giris | S1,S2 shieldec kavlorle
Hata Devresi RA, RB, RC 20~18AWG (0.25~0.75mm:) M2 4 kgf-cm (3 in-Ibf)

O Temel Baglanti Semasi

Calisma Acgiklamasi: 1. Giivenlik i¢in, frenleme tinitesi ile fren direnci arasina asiri yiik rolesi koyunuz. Siiriicii giriginde manyetik
kontaktor ile ¢aligma (MC) anormal durumlara kars1 koruma saglar.

2. Sik frenlemeden dolay: olusacak durumdan frenleme direncini korumak i¢in veya frenleme iinitesinde olusabilecek yiiksek voltaj
giriginden dolay1 termik agirtyiik rolesi kullanin. Bazi durumlarda frenleme direncinin zarar gérmesini engellemek igin enerjiyi kesin.

3. Litlen termik asiriyiik rélesi 6zelliklerine bakiniz.

4. Frenleme iinitesi alarm ¢ikis terminalleri (RC, RA, RB) sogutucunun sicakligi 95°C’yi astig1 zaman aktif olur. Bu durum iiriiniin
kuruldugu yerin sicakliginin 50°C’yi astig1 veya frenleme %ED degerinin 10%ED’yi astig1 anlamina gelir. Bu tiir alarm durumunda,
ortam sicakligini diigiirmek amaciyla sogutma yapmak igin fan kullanin. Eger bu durum sicaklik yiikselmesinden kaynaklanmuyorsa,
kontrol devresi veya sicaklik sensoril zarar gormiis olabilir. Boyle bir durum séz konusu ise teknik servisimiz ile baglant: haline
gegmiz.

NFB 5. NFB (No-fuse breaker) ON oldugu
R/L1—O/\O—{MC }7 R/L1 UIT1 zaman AC motor siiriiciisii ve frenleme

S/L2 5 o }7 s/L2 VIT2 K ) tinitesi ayni anda elektriklenir. Motorun
T3—>56 l s w/T3 MOTOR

calisma ve stop metodu segimi i¢in ilgili
VFD serisi AC motor siiriiciistiniin user
manualine bakiniz. Frenleme iinitesi

aXo VF.D +(P) +(P) B1 AC motor siiriiciisii motoru

Thermal Series s,

Overload -(N)—-(N) vFDB Braking yavaslatarak durdururken meydana

Relay or Surge EF =a Braking Resistor gelen i¢ DC voltaji algilar. Frenleme

.F F - X K
temperature  Absorber - N Unit direnci isinarak meydana gelen extra
switch DCM RC B2 Temperature rejenerasyon enerjisi hizlica
- Switch sondiiriiliir. Diizgiin yavaslama

Note1: When using the AC drive with DC reactor, please refer to wiring diagram in the AC drive karakteristigi saglanmasim garanti

user manual for the wiring of terminal +(P) of Braking unit.

Note2: Do NOT wire terminal -(N) to the neutral point of power system. eder.

6. Termik asirt yiitk kullanmanin ardinda koruma sistemi ve frenleme direnci vardir. Frenleme direnci yanina koruma amaciyla sicaklik
anahtari yerlestirilebilir. Sicaklik anahtar frenleme direnci ozellikleri ile uyumlu olmalidir. Detayl: bilgi i¢in teknik servisimize bagvurunuz.

(6] Baglant1 Notlarn

B Cihazda enerji varken baglanti yapmayiniz.

B Baglant: Slgiisii ve uzunlugu elektrik kodlari ile uyumlu olmalidur.

B AC Motor siiriiciisii +(P), -(N) terminalleri (VFD Serisi), frenleme tinitesine baglanmalidir (VEDB), enerji verildiginde
AC motor siiriiciisii ve frenleme tinitesine zarar gelmemesi i¢in terminallerin dogru baglandig: kontrol edilmelidir

WARNING (polarite). o ) N ) ) )

B Frenleme iinitesi frenleme islemini gergeklestirecedi zaman, +(P), -(N), BI ve B2’ye bagh kablolar iizerinden yiiksek
akim gegeceginden giiglii bir elektromanyetik alan olusturur. Parazit den etkilenmemek i¢in bu kablolar diisiim voltaj
kontrol devrelerinden uzak yerlere baglanmalidirlar.

B Baglant Uzaklig B Frenleme direnci yanici katilar, gazlar veya sivilarin olmadig:
yerlere kurulmalidir. Frenleme direncini havalandiriimali

gg?sa metal bir kutunun iginde kurulmasi tavsiye edilir.

2022 B Toprak terminalini Earth Ground’a baglayniz. Topraklama

VFD series

15~55kW 4030 BR kablo kesiti en az +(P), -(N) terminallerine bagli kablo kesiti
230/460/ | Max10M | 4045 | Max5M Kadar olmalid R *
575V 5055 adar olmalidir.

AC Motor Drive Braking Unit Braking Resistor B ok sik frenlemenin oldugu durumlarda (10%ED) frenleme
direncini hava sogutmali veya benzeri ortamlara kurunuz.
B Kisisel zarari 6nlemek igin, cihazda enerji varken kablo B Ana devre baglantisinda yuvarlak (ring) terminallerin
sOkmeyin/baglamaym veya diizenleme ayari yapmaym. Asuri tehlikeli kullanilmas1 6nerilir. Enerji vermeden dnce terminallerin
yiiksek DC voltajdan etkilenmemek igin baglanti terminallerine veya iyice sikildigindan emin olun.
PCB iizerindeki komponentlere dokunmayin.

@ Fren Kullammi ED% Tamimlamasi [@

B Besleme voltajini ayarlamadan 6nce enerji
100%! olmamalidir. Degisken power sisteminde
liitfen power voltajin1 miimkiin en yiiksek
degere ayarlayn. Ornek olarak 380VAC
power sistemi i¢in eger voltaj 410VAC’ye

Sraking Time T1 ED% = T1/T0x100(%) kadar ¢ikiyorsa, 415VAC ayarlanmalidir.
. T0 B Sabit yavaslama karakteristigi saglamak igin
Cycle Time DELTA’nin VFD serisi AC motor

siiriiciilerinde, Over Voltage Stall Prevention
degeri “close” ayarlanmalidir. VFDB-5055
i¢in, jumper asagidaki sekilde gosterildigi gibi
olmalidir. Jumper’m yerini degistirmeyin.

. 4

1. Power voltaj diizenleme: Frenleme iinitesinin DC voltaj kaynagi AC motor siiriiciisiiniin +(P), -(N) terminallerinden gelir. Caliymaya
baslamadan 6nce frenleme iinitesinin power voltajint AC motor siiriiciisiiniin giris voltajini esas alarak ayarlamak ¢ok 6nemlidir. Bu ayar
frenleme Unitesinin potansiyel ¢alisma voltajini ok etkiler. Liitfen asagidaki tabloyu inceleyin.

Tablo 1: Power Voltaj Secimi ve PN DC Voltaji Potansiyel Calismasi

Agiklama: Fren kullanimi tanimlamasi ED(%) frenleme ile olugan ismin
frenleme iinitesi ve fren direnci tarafindan sondiiriilmesi igin gerekli olan
zamanin garantisidir. Fren direnci 1sindig1 zaman, sicaklik ile birlikte direng de
artacak ve buna bagli olarak da fren torku diisecektir.

(8] Voltaj Ayarlar

Zi‘éVPM"de' Fren baglangic voltajt 42?;‘:;2:] Fren baglangic voltajt SZSCVP';/[:‘:] Fren baslangic voltajt

Voh‘;j:“ DC Bus (+(P), -(N)) Voltaji Voltais DC Bus (+(P), -(N)) Voltajt Voltzj DC Bus (+(P), -(N)) Voltajt
190Vac 330Vde 380Vac 660Vdce 575Vac 950Vde
200Vac 345Vde 400Vac 690Vde - -

210Vac 360Vde 415Vac 720Vde - -

220Vac 380Vde 440Vac 760Vde - -

230Vac 400Vde 460Vac 800Vde - -

240Vac 415Vdc 430Vac 830Vde - -

NOT: Giris power toleranst +10%

VFDB-2015/2022/4030/4045 igin giris voltaj ayart VFDB-5055 igin giris voltaj ayar1

CHARGE ~ACT ERR @]
CHARGE ACT  ERR O

Power lamp Brakinglamp Faultlamp Powerlamp. Braking lamp Fault lamp

Input Voltage Setting | ______

Input Voltage Setting | 450y (55 240v oXe)
460V [oYe] 230V 575V [oXe)
440V [0 0| 220V
415V [0 0| 210V %
400V [0 G| 200V
agov [0d] 190v [cdl

For VFDB-4030/4045 For VFDB-2015/2022 Py (69
Factory setting: 460V Factory setting: 230V For VFDB-5055 Series

Factory setting: 575V
2. MASTER/SLAVE ayari: MASTER/SLAVE jumper fabrika degeri “MASTER” ayarlidir. “SLAVE” ayari iki veya daha fazla frenleme
tinitesi paralel bagl iken uygulanir, bu frenleme tinitelerini senkron olarak aktif/pasif yapar. Daha sonra tamamen frenleme fonksiyonu
yapabilmek i¢in gii¢ sondiirme islemi her bir iinitede eszamanli olur.

Jumper Pozisyonu

M2: SLAVE output signal -

MASTER/SLAVE S1: SLAVE input signal +
Setting Jumper

MASTER
S2: SLAVE input signal -

B1 B2 B1 B2

oL H o.L] y

Asagidaki sekilde ii¢ frenleme initesinin SLAVE fren o o
uygulamasi gosterilmektedir. Baglanti yapildiktan sonra Slave C%E ACT [%
sistem kurulumunu tamamlamak igin birinci iinite outputfinput Powerlamp Brakinglamp Faultlamp
“MASTER?” ve digerleri “SLAVE” ayarlanmalidir. =[] @
[ — 480V [C O] 240V
N . [ @ 575V 460V [eYe] 230V
L 4 = 440V [O O] 220V
‘ \ o @ 415V [G 0| 210V
+P)  -(N) +(P) N 400V [0 O] 200V
3 @ 380V [0 O] 190V
VFD - M1: SLAVE output signal +
Series *7@ MAST!

Yo 84 0y

NOTE: Please use shielded wires
L while wiring.
Alarm output terminals

@ AC Siiriiciilerde Kullanilan Fren Direncleri & Frenleme Uniteleri

= U)ﬁtlta(.)r;an Tam - yiik Her AC Motor \ﬁ%lgngi‘i:{aeksi Kullanilacak Fren Fren l;ir“ﬁisﬂdzﬁr Tipik Termik
= Torku Siiriiciisiiniin Model N Direnci Model No ve Torku Min. Esdes Asirtyiik
1 Hp | kw ke-M Direng Degeri odel Mo ve Kullanim Adet o, 10 BSQCECT | pisle Degeri
Adet 10%ED | Direng Degeri
20 15 8.248 3000W 10Q 2015 1 BRIK5WO005 2 125 10Q 30
> 25 | 185 | 10.281 4800W 8Q2 2022 1 BRIK2W008 4 125 8Q 35
S 30 22 12.338 4800W 6.8Q 2022 1 BRIK2W6P8 4 125 6.8Q 40
40 30 16.497 6000W 5Q 2015 2 BRIK5W005 4 125 5Q 30
50 37 20.6 9600W 4Q2 2015 2 BRIK2W008 8 125 4Q 30
20 15 8.248 1500W 402 4030 1 BRIK5W040 1 125 40Q 15
25 | 185 | 10.281 4800W 32Q 4030 1 BRIK2W008 4 125 32Q 15
30 22 12.338 4800W 27.2Q 4030 1 BRIK2W6PS 4 125 21.2Q 20
= | 40 30 16.497 6000W 20Q 4030 1 BRIK5WO005 4 125 20Q 30
€| 50 37 20.6 9600W 16Q 4045 1 BRIK2W008 8 125 16Q 40
60 45 | 24745 9600W 13.6Q 4045 1 BRIK2W6P8 8 125 13.6Q 50
75 55 3111 12000W 10Q 4030 2 BRIK5W005 8 125 10Q 30
100 | 75 42.7 19200W 6.8Q 4045 2 BRIK2W6P8 16 125 6.8Q 50
20 15 8.248 4000W 75Q 5055 1 BRIKOWO75 4 125 60Q2 15
25 | 185 | 10.281 4000W 50Q 5055 1 BRIKOWO050 4 125 48Q 15
30 22 12.338 6000W 40Q 5055 1 BRIKSW040 4 125 40Q2 20
Z | 40 30 16.497 6000W 40Q 5055 1 BRIK5W040 4 125 30Q 25
S50 37 20.6 8000W 25Q 5055 1 BRIKOWO050 8 125 25Q 30
60 45 | 24.745 8000W 25Q 5055 1 BRIKOWO050 8 125 20Q 35
75 55 3111 12000W 20Q2 5055 1 BRIK5W040 8 125 16Q 45
100 75 42.7 16000W 12.5Q 5055 2 BRIKOWO050 16 125 12Q 45

D Fren Direncleri Baglanti Ornekleri

NOT: Baglanti yapmadan once , zararlart onlemek i¢in liitfen yukaridaki tabloda gosterilen “Her frenleme iinitesi i¢in esdeger direng
ozelligi” siitununa dikkat ediniz.

230V 15HP/20HP 230V 25HP/30HP
Thermal Overload Thermal Overload
Rel;
a7 Relay SiERelay
) ——+(P) >
+(P) +(P) VFD VFDB t

VFD VFDB series (N——-(N) 2022 Braking
Series  -(N) -(N) 2015 Braking Resistor

Braking VFD185_23_ Unit H

Unit Braking VFD220_23
VFD150_23 o MASTER
_23_ fsoo] Resistor 82
MASTER B2 1.VFD185_23_ uses with two BR sets in parallel, which 2PCS BR1K2W008 braking resistors
in series for each BR set.

2.VFD220_23_uses with two BR sets in parallel, which 2PCS BR1K2W6P8 braking resistors
in series for each BR set.

VFD150_23_ uses with 2PCS BR1K5WO005 braking resistors in series

I T Tremmar f— Thermal Overload Relay ‘ [ | Thermal Overioad Relay. i ] Thermal Overload Relay
+(P)-(N) «(PV;:I;:B» 81 'tF')v-F(S)E 81 FEE) HP)-(N) BT “P)-IN) 81
VFD 2015 oL H 2015 oL H Yore oL ots oL
i 52018 5 VFD 2015 2015
Series raking Braking
Unit H H Series B{rklng Braking
nit Unit
VFD300_23_ oell i VFD370_23_ o H H SLAVE H H
M1M2|  Braking Braking VMASTER B2 52
M1M2| Braking s1s2|  Brakin,

VFD300_23_use with two VFDB2015 braking units, and each braking unit uses with

2PCS BR1K5W005 braking resistors in series. VFD370_23_ uses with two VFDB2015 braking units, and each braking unit uses with two

BR sets in parallel, which 2PCS BR1K2W008 braking resistors in series.
460V 20HP 460V 25HP/30HP/40HP

Thermal Overload Thermal Overload

- DRelay =7 2Rela
P —P) e

+(P)——+(P) vrDB oL VFD 050 oL B

VFD 4030 series (MM raking ER
series “(N)——-(N) Braking H Unit (R Braking

Unit VFD185_43_ oo
VED150 43 VFD220°43_ WASTER by ™
43 oo Braking VFD300_43_ 82
Resist

B2| esistor 1.VFD185_43_ uses with 4PCS BR1K2WO008 braking resistors in series

2.VFD220_43_uses with 4PCS BR1K2W6P8 braking resistors in series
3.VFD300_43_ uses with 4PCS BR1K5WO005 braking resistors in series

VFD150_43_uses with 1PCS BR1K5W040 braking resistor

460V S0HP/60HP 460V 7SHP
Thermal Overload T ] Thermal Overload Relay
ermal Overioad Relny

81 +(P)-(N) +P)-(N) B1
+P)——1+(P) oL B [ vFDB D
VED VFDB VFD 4030 ot ER

A SN J(N) 4045
Series (N) Braking ﬁ Ea Series Braking EE
Unit Braki Unit

VFD370 43 o graking [eY  [eq] VFD550_43_ S B

VFD450_43_ MASTER BR  [BR B2

B2 $182

Braking Resist:

Braking Resistor
1.VFD370_43_ uses with two BR sets in parallel, which 4PCS BR1K2W008

braking resistors in series for each BR set
2. VFD450_43_ uses with two BR sets in parallel, which 4PCS BR1K2W6P8
braking resistors in series for each BR set.

VFD550_43_ uses with two VFDB4030 braking units, and each braking unit uses with
4PCS BR1K5W005 braking resistors in series.

460V 100HP 575V 20HP/25HP/30HP/40HP
s ! Thermal Overload
[ ] [ Thormal Overioad Refay || _Thermal Overload Relay —
“(P)-(N) “P)-(N) B “(P)-N) 81 +PI— )
veos | S, BRI VFDB | o ERJEGR] VFDSeries vros oL
VFD 4045 [eRI[eRl 4045 [BR[R] AN ) (RS Braking
Series Braking Braking 5 VFD150_53_ Braking Unit Resistor
Unit BR[| Unit [eR] VFD185_53_
VFD750_43_ Gk | % EiE VFD220 53 S0l
MASTER 8 B VFD300_53_ MASTER
M1M2| Braking $182 Braking
Resistor Resistor 1. VFD150_53_uses with two BR sets in parallel, which 2PCS BRTKOWO75 braking resistors
in series for each BR set.

VFD750_43_ uses with two VFDBA045 braking units, and each braking unit uses with two 2.VFD185_53_uses with two BR sets in parallel, which 2PCS BR1KOWOS50 braking resistors
BR sets in parallel, which 4PCS BR1K2W6P8 braking resistors in series. in series for each BR set
3.VFD220_53_uses with two BR sets in parallel, which 2PCS BR1K5WO040 braking resistors
in series for each BR set
4.VFD300_53_uses with two BR sets in parallel, which 2PCS BR1K5W040 braking resistors
in series for each BR set

575V 50HP/60HP/75HP 575V 100HP
Thermal Overload Thermal Overload
Rela
81 . | Thermal Overload
) — [ 1 — j— Relay
VFDSeries - vros aking +(P)-(N) +(P)-(N) B1 +(P)-(N) 5,
VFD370_53, i VFDB oL H H H H VFDB
VFD450_53_ ™ e \S/FE.’ 5055 o088
VFD550 53 o eries Braking Unit ﬁ H H H Braking Unit
VFD750_53_ ol SLAVE
1.VFD370_53_uses with four BR sets in parallel, which 2PCS BR1KOW050 braking resistors MASTER o, GO
in series for each BR set M1 M2 Braking s1s2 Braking

2. VFD450_53_uses with four BR sets in parallel, which 2PCS BR1KOWO050 braking resistors Resistor Resistor

in series for each BR set. \:‘

3.VFD550_53 _uses with four BR sets in parallel, which 2PCS BR1K5W040 braking resistors  VFD750_53_uses with two VFDB5055 braking units, and each braking unit uses with four BR sets
in series for each BR set. in parallel, wich 4PCS BR1KOWO050 braking resistors in series



