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Pull Expand or Compress Bend

5011643200-EDEO 6. Enkoder enerjili iken asla enkoder baglantisi
yapsimamal> veya kablolar sokilmemelidir. Enkoder
DELTA ROTARY ENCODER zarar gorebilir.
KULLANIMI 7. A, B, veya Z fazlarn> kesinlikle DC beslemenin +

veya — uglarina baglamayiniz.

8. Enkoder toz, sivi, disik/ylksek sicaklik, rutubet,
KULLANMADAN ONCE UYARILAR asindirici ve yanici maddelerin bulundugu ortamlarda
. S kurulmamalbdor.
1. Enkoderi asla kablosundan veya milinden tutmay»n»z.

Govdesinden tutunuz. 9. Enkoder gok ve titresimin oldugu ortamlardan uzak
yerlerde kurulmalsdsr.

CIKIS SINYALI DEVRESI
Enkoder baglantisi yapilmadan 6nce asagidaki tabloya

2. Enkoder hassas pargalar kullanslarak dretildigi igin sert gore cikis tipi belirlenmelidir.
kullanima karsi duyarlidir. Enkoderi sok ve titresimden Bad| Tabl
uzak tutun. 1. Baglanti Tablosu

m ES/EH/ET Serisi
Daha iyi bir performans i¢in topraklama ucuna shield
(aynal> kablo) kullann.

Kablo N Siyah/ Beyaz/ | Turun|Turuncu/
3. Enkoderi toz, sivi, disiik/yiksek sicaklik ve asindirici Rengi Kahvel Mavi | Sivah | .z, B3| kymoz> cu | Kormz>
materyallerden uzak tutunuz. Bu ortamlar enkoderin Fonksiyon| vee | ov | A A B B b Z
zarar gérmesine sebep olabilir Voltaj Ol oo - ®) - O -
4. Enkoderin kesinlikle i¢ini agip dagitmayiniz. Cikist
Open (OGN O O - O - @) -
% o Collector
e O] O[]0 O O] 0 O] O
/ Driver
N PushPul] O | O | O - @) - @) -
5. Enkoderi kullanmadan énce eger bir hata gérduyseniz J==)NOTE]
saticinizla goérusun. — y
1) Vcc: Model tipine baghdir (EXX-XXXXX5XX: 5V veya
EXX-XXXXX8XX: 5~12V veya EXX-XXXXX9XX: 7~24V).
KURULUMDAN ONCE UYARILAR 2) Voltaj Cikigi: Dahili 2KQ pull up resistor bulundurur.
Enkoder dogru kurulup kullamldlgl zaman uzun omurli olur 3) Line Drives: 26LS32 differential line receiver ile uyumludur.
ve kaliteli 8lcim yapar. Enkoder kurulumu ile ilgili asagidaki B AS/AH Serisi (AXX-XXCXXXXX, AXX-XXVXXXXX)
uyanlar inceleyin. Kablo Rorai | Fonksi Kablo Renai 1 Fonksi
1. Enkoder vidalar iyice s>krlarak monte edilmeli ve ablo Rengi onksiyon o Reng! on i'yon
enkoder mili mile badli olacak donanima uygun bir Kormsz> Vcee Mavi 2
sekilde yerlestirimelidir. Siyah oV Mor 2°
Kahve 2° Gri 2°
Turuncu ot Beyaz 2’
San 2° Pembe 2°
Yesil 3 Agk Mavi °
2. Enkoder mili ve o mile baglanacak olan donanimin mili, es! 2 ¢k Mavi 2

esnek kaplin kullanilarak baglanmalidir. Her iki mil m  MH4 Serisi

birbirine paralel ve merkezleri ayni olacak sekilde Kablo Rengi | Fonksiyon | Kablo Rengi | Fonksiyon
monte edilmelidir (Asagidaki sekile bakiniz). _
Siyah A San U
é%g l * Siyah/K>rm>z> A San/Ksrm»z> U
Beyaz B Yesil \Y
3. Enkoder besleme voltaji belirtilen deger araligi iginde Beyaz/Kormsz> B Yesil/Korm»z> v
olmabbr. Turuncu Z Pembe w
4. Enkoder baglantisi kablo renk kodlarina uygun olarak Turuncu/K>rm»z>, Z Pembe/Ksrm»z») m
yapimabar. Kahve DC +5V Mavi GND

5. Enkoder kablosu keskin bir ag>yla bikilmemeli veya
cekilerek gerdiriimemelidir.
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2. Cikis Devresi
m ES/EH/ET Serisi

Vcee Vce Vce Vce
268k output
output p output output
ov | oV ov oV
Voltage Output Open-Collector  Line Driver Push-Pull

B AS/AH Serisi (AXX-XXCXXXXX, AXX-XXVXXXXX)
Vce Vce

KO
output output
ov—1 ov
Voltage Output Open-Collector
m MH4 Serisi
Vcec.
output
ov
Line Driver

3. Cikis Dalga Formu

m ES/EH/ET Serisi (CW donus, milin sonundan baksl>nca)
| 100% |

Ach. signal _I—L_l—
aI bc |(g’|
B ch. signal _I | |_—
{g

l—>]
Z ch. Signal |_|
(gated)
Z ch. Signal
(gated, active low) \_I
o
g

Z ch. Signal _I—I_
(ungated)

Z ch. Signal —I__l_
(ungated, active low)

| |
th
12.5% <a, b, c,d, t,<37.5% 50% < t, < 150%
B AS/AH Serisi (AXX-XXCXXXXX, AXX-XXVXXXXX)

2 _ | | [ | [ | [ |
S E e F I I
o -
58

" [
5

MH4 Serisi (montaj yuzeyinden baksbnca)

T
a b c d
I
Ach. signal |
B ch. signal h I_
eI
Z ch. signal _I—|—\—
’ tl

Uch.signal — | I——
Vch.signal — | | L]
W ch. signal _| |_

k|1l [m]|n

Direction: CCW R

T =360°/ 2500

a,b,c,d=T/4£T/8

h=T+T/2

k,1,m, n, p, g = 120%kutuplar + 1.5° (Mekanik)
r=720°kutuplar + 1.5° (Mekanik)

g=+ 1°(Zch merkeziile Uch yukselen aras>nda)
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