2007-05-25

-0

5011664500-DVEO

A neTa I

Http://www.delta.com.tw/industrialautomation

W Seri Valf Sicaklik Kontrolor

Bilgi Dokiimani

Delta DTV Serisi sicaklik kontrol cihazlarini sectiginiz igin tesekkirler.Calismanizin dogrulugu agisindan, litfen DTV

serisi sicaklik kontrol cihazini kullanmadan énce bu dokiimani mutlaka okuyun.Hizli referans igin dokiimani saklayiniz.

B Uyan

TEHLIKE! UYARI! ELEKTRIK SOK! Cihazda eneriji varken elektrikten korunmak igin AC power terminallerine

kesinlikle dokunmayin.Giigiin kesildiginden emin olduktan sonra kontrol edin.

DTV agik-tip bir kontrol cihazidir. Sicaklik kontrol cihazina zarar vermemek ve kisisel zararlarin olusmasini
engellemek icin ,lttfen glivenlik korumasinin yapildigindan emin olun.

1. Her zaman lehimsiz vida terminal kullamimast onerilir: ¢atal terminal ile izolasyon (M3
vida,Maks.genigslik 7.2 mm). Liitfen diizgiin olarak sikildigindan ve baglantilarin dogru yapildigindan emin olun.

2. Kontrol cihazinin igine metal parcalar ve toz ka¢irmaywn. Bu durum arizaya neden olabilir.Kontrol cihaz: igindeki pargalar:
degistirmeyin.Bog terminalleri kullanmayan.

3. Parazit olmamast igin yiiksek voltaj ve yiiksek frekansl ¢evrelerden uzak tutunuz.DTV’ yi asagidaki ortamlardan uzak tutunuz:

(@) Toz veya asindirici gaz ve sivi; (b) yiiksek nem ve radyasyon; (c) sok ve titresim
4. Sicaklik sensOrinu baglarken veya degistirirken enerjiyi kapatiniz
5

Termokupl kablolarin baglarken veya uzatirken baglantimin termokupl tipine uygun kompanzasyon kablolari ile yapildigindan

emin olun.
6. RTD kablolarini uzatirken veya RTD (Platinyum Rezistans Termometre) baglantisi yaparken direng kullann..

7. Sensor baglanacagi zaman litfen miimkiin oldugunca kisa kablo kullanin ayrica paraziti énlemek ve gurultiyu azaltmak igin

gii¢ kablolarim yiik kablolarindan uzak tutunuz.

8. DTV cihazi agik-tip bir iinite olup, yiiksek sicaklik, rutubet, islaklik, agindirict materyaller, toz, elektrik soku ve titresimin
oldugu ortamlarda ¢alistirmayiniz.

9. Kontrol cihazina enerji vermeden énce, power ve sinyal kablolarinin dogru baglandigindan emin olunmaldir. Aksi taktirde
kontrol cihazi zarar gorebilir

10. Elektrik sokunu énlemek igin cihaz enerjili iken terminallere dokunmayn veya tamir etmeye ¢alismayin.

11. Enerji kesildikten sonra kapasitorlerin desarj olmasi i¢in en az 1 dakika bekleyin ve bu siire i¢inde kesinlikle kontrol cihazinin

terminallerine dokunmayin.

12. Kontrol cihazini temizlemek i¢in asitli veya alkalin sivilar kullanmayn. Temizligi yumusak ve kuru bir kumas par¢asi ile yapin

B Display, LED & Pushbutonlar

PV: Present degeri
SV: Set degeri e
%: Cikig orani D TV LJ-JL
AT: Auto-tuning indikator
A/M: Manuel kontrol indikator
OUT1/0UT2: Cikis indikator

B Siparis Bilgisi

DTV: Delta V serisi valf sicaklik kontrolor

sv

- % ALM1/ALM2: Alarm ¢ikis indikator :
“""'D:T — AL'MTT &9 Manual/auto mod switch butonu (F\)anl'_f)lze 9696: 1/4 DIN W96 x H96 mm
o o e e Secim/ayar butonu R: Valf, réle gikisi SPST (250VAC, 5A)
(4]
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Ozellikler

4896: 1/8 DIN W48 x H96 mm

Sayfa butonu
Dijiti sola kaydirir

o ° Say! ayarlanir

Power giris
Giris power araligi
Power tiiketimi

AC100 ~ 240V, 50/60Hz

85% ~ 110%, oranli voltaj

5VAdan az

2-line, 7-segment LED, 4bit ve valf agiklik displayin 2 biti
PV kirmizi, SV ve valf agikligi yesil.

Termokupl: K, J, T, E,N, R, S, B, L, U, TXK

Platinyum rezistans: Pt100, JPt100

Analog giris: 0 ~ 5V, 0 ~ 10V, 0 ~ 20mA, 4 ~ 20mA, 0 ~ 50mA
PID, PID programlanabilir kontrol, manuel, On/Off

Roéle ¢ikis: SPST, Max. yiik 250V, 5A resistif yuk

Ondalik noktadan sonra 1 dijit veya ondalik nokta

Analog giris: 0.15 sn; termokupl /platinyum rezistans: 0.4 sn
10~55Hz 10m/s® 3eksen 10 dakika.

Max. 300m/s® 3 eksen 6 yon, 3 defa

0°C ~ +50°C

-20°C ~ +65°C

2,000m’'den az

35% - 80% RH (sogutmasiz)

Display

Giris sicaklik sensor

Kontrol metodu
Kontrol gikis tipi
Display skala
Ornekleme cevrimi
Titresim direnci
Sok direnci
Calisma sicakligi
Saklama sicakligi
Calisma yuksekligi
Ortam nemi

B Parametre Ayarlan

Anahtarlama Modlari : DTV eneriili oldugu zaman galisma modu igindedir , PV ve SV'yi gésterir. llk ayar moduna
girmek igin butonuna 3 saniyeden fazla basiniz. Diizenleme moduna girmek igin 3 saniyeden az butonuna
basiniz. Calisma moduna donmek igin ilk ayar veya diizenleme ayari iginde butonuna bir kere basiniz.

Parametre secimi: Calisma,diizenleme veya ilk ayar icinde, ayarlama igin parametre segebilmek icin butonuna
basin.

Sayisal parametrelerini ayarlama: Ayarlama veya degistirmek igin parametreyi bulun. Ayarlari degistirmek igin o

butonlarini kullanin. butonuna basarak istenilen dijiti degistirmek icin hareket ettirerek degistirebiliriz ve dijit
yanip sénmeye baslar. Tamamlamak icin butonuna basin ve ayarlari kaydedin.

Sayisal olmayan parametrelerin ayarlama: Ayarlama veya degistirmek icin parametreyi bulun ve ayar igin (4] 0
butonlarini kullanin.Parametre o anda flash yapar. Tamamlamak igin butonuna basin ve ayarlari kaydedin.

Press @ for less than 3 secs Press @ for more than 3 secs

» Initial Setting

Regulation
Mode

Mode <

» Operation
Mode <

Press @ Press @

Diizenleme Modu
Auto-tuning
(PID kontrol ve RUN’da iken
ayarlama igin)

basinca V
PID grubunu segip (0 ~ 4)
(PID’nin 4 grup gegerlidir PID kontrol
icinde. n = 4: PID otomatik segilir.
Sonraki tabloya bakiniz.)

basinca V
PD kontrol offset

basinca V

Isitma hysteresis ayar
( On/Off kontrol oldugu
zaman,ayarlama)

basinca V

Sogutma hysteresis ayar
( On/Off kontrol oldugu
zaman,ayarlama)

basinca V

Isitma/sogutma kontrol

dongusi

basinca V

Valf geribesleme ayari igin
anahtar

basinca V

Auto ayarl geribesleme degeri
(valf geribesleme modunda ve STOP
da iken gosterilir)

basinca V

valfin tam kapalidan tam agik
oluncaya kadar gecen siire

basinca V
B valf 6lii band ayari

basinca V

Geribesleme ¢ikisli st limit
ayarl

(valf geribesleme modunda iken
gosterilir)

basinca V

Geribesleme c¢ikigli alt limit
ayari

(valf geribesleme modunda iken
gosterilir)

basinca V

PV offset ayari
basinca V

Kontrol gikisin st limiti
basinca V

Kontrol gikisin alt limiti
basinca [> Uste dén

PID grup secimi: Kullanici 4 grupdan birini seger. n=4 oldugu zaman,program otomatikman SV’ye en uzak PID grubunu

seger.

PID grup (n = 0~4) segimi
basinca [> PIDgrup0~3

Calisma Modu
SV'yi ayarlamak igin (A) v]

butonlarini kullanin

basinca V
Kontrol déngii RUN/STOP

basinca V

Pattern ayar baglama
(PID programlanabilir kontrol
modunda oldugu zaman ayarlama)

basinca V

Desimal noktanin posizyon
ayari
(termokupl B, R, S tipi igin degil)

basinca V

Alarm 1 igin Ust limit
(ALA 1 aktif iken ayarlanir)

basinca V

Alarm 1 icin alt limit
(ALA 1 aktif iken ayarlanir)
basinca V

Alarm 2 igin Ust limit
(ALA 2 aktif iken ayarlanir)

basinca V

Alarm 2 icin alt limit
(ALA 2 aktif iken ayarlanir)

basinca V
B Buton-kilit mod

basinca V

EBEE Gosterme ve gikis oranini
ayarlama

(PID mod ve manuel RUN’'da iken
gosterilir)

basinca V

Valf geribeslemesinin cikis
orani

(valf geribeslemesi oldugu zaman
gosterilir)

basinca V

W varf geribeslemesinin D/A
degeri

(valf geribeslemesi oldugu zaman

gosterilir)

basinca >  Uste don

PID grup 0 icin sicaklik SV
ayari

basinca V
PID grup O igin

oransal band ayar1
[Ubasinca (

PID grup O igin Ti deger ayar

basincaV

PID grup O igin Td
deger ayan

basmca(

Bl PID grup 0,AT auto-ayar igin

Ik ayar Modu
Girig tipini ayarlamak igin

basinca V

Sicaklik birimini ayarlamak igin
(‘analog giris modunda gosterilmez)

basinca V

Sicaklik aralik icin Gst-limit

basinca V

=)

(Xdq Sicaklik aralik igin alt-limit

basinca V

Kontrol mod segimi

( PID program kontrol secimi yapildigi
zaman,adim dlzeltmeyi girin. Sonraki
tabloya bakin)

basinca V
Isitma veya sogutma segimi

basinca V

o

EREE Alarm mod 1 ayari

basinca V
Alarm mod 2 ayari

basinca V

Sistem alarm ayari

basinca V
WEEE Aktifipasif haberlesme yazimi

basinca V

ASCII/RTU haberlesme format
secimi

basinca V

o nr
Haberlegsme adres ayari

basinca V

baud rate ayari
basinca V

Data uzunluk ayari
basinca V

Stop bit ayari
basinca [>  Uste dén

PID grup 3 igin sicaklik SV
ayari

basinca (

PID grup 3 icin oransal band
ayari

basinca V

PID grup 3 icin Ti deger ayari

basmca(
PID grup 3 igin Ti deger ayari

Obasinca(

Cof3

PID grup 3,AT auto-ayar igin

integrasyon ofset ayari
basmca[> PD kontrol offset

Integrasyon ofset ayari
basincal>  PD kontrol offset

Pattern ve adim ayari: Parameter icinde, diizenleme igin segin. Ornegin pattern 0 alalim:

Diizenlenecek pattern No.
segilir
Secim No. D
basincaV  Segim OFF

pattern ve adim diizenlemeden
¢ikmak igin

V4

icinde ayarlara devam et

B Cikis Kontrol

Step 0 iginde sicakligi
dizenleme

basinca V

Adim 0 i¢cin zaman diizenleme
(birim: saat/dakika)

basinca V

adim 0 ~ adim 7 ayari

Adim 7 iginde sicaklik
dizenleme

basinca V

B Adim 7 zaman diizenleme
(birim: saat/dakika)

basinca V

adimlarin gergek numaralarinin akisi

DTV isitma ve sogutma ¢ikiglarina izin verir.

parametrede, ya Isitma kontrolu galistirma ya da sogutma kontrolini segebilirsin. Isitma ¢ikig igin ks

ve sogutma gikigi igin segin.

Heating hysteresis I« 4 Cooling hysteresis

ON

HeatingT l

OFF

Set point

Figure 1: Output operation when in On/Off control

Buton-kilit Fonksiyonu

Sadece SV degistirilebilir.

f
o
'
L

Program iginde adimlarin
gercek degerlerin segimi

basinca V

i llave cevrimin numara ayari
(0 ~ 99)
basinca V

Link pattern ayari.
OFF = program sonu

basinca V

Duizenleme igin pattern No secine
donin

=12 Panel Uzerindeki tim butonlar Kilitlenir.

Butonlarin kilidini agmak igin a ve butonlarina ayni anda basin.
B Sicaklik Sensoér Tipleri & Sicakhik Arahigi

Girig Sensor Tipi
0 ~ 50mV analog giris
4 ~ 20mA analog giris
0 ~ 20mA analog girig
0V ~ 10V analog giris
0V ~ 5V analog i giris
Platinyum rezistans (Pt100)
Platinyum rezistans (JPt100)
Termokupl TXK type
Termokupl U tipi
Termokupl L tipi
Termokupl B tipi
Termokupl S tipi
Termokupl R tipi
Termokupl N tipi
Termokupl E tipi
Termokupl T tipi
Termokupl J tipi
Termokupl K tipi

: Sadece SV ve auto/manual modu degistirilebilir. (Kontrol mod PID kontrole sahiptir).

HERL segin
Output
l TCooling PV Heating . Cooling
Set point
Figure 2: PID control

Register Degeri Display Aralik
17 BN -999 ~ 9,999
16 -999 ~ 9,999
15 -999 ~ 9,999
14 [oNe -999 ~ 9,999
13 [ 5 -999 ~ 9,999
12 -200 ~ 600°C
11 JPt -20 ~ 400°C
10 -200 ~ 800°C
9 [ U -200 ~ 500°C
8 -200 ~ 850°C
7 100 ~ 1,800°C
6 B 0~1,700°C
5 L 4 0~ 1,700°C
4 [ A -200 ~ 1,300°C
3 c 0~600°C
2 ¢ -200 ~ 400°C
1 o] -100 ~ 1,200°C
0 m -200 ~ 1,300°C

Not 1: Giris sicaklik sensor tipi akim se¢ildigi zaman harici 249 ohm direng baglanmalidir. Akim girisi nasil yapilir boliimiine bakin.

Not 2:Default giris tipii Pt100 .

Not 3:Desimal noktay: gostermek i¢in parametre | S°) ayarlanmalidir (Galisma Modunda) . B, S, R tipi termokupllarin disindaki tiim sicaklik
sensorlerinin decimal noktasi ayar yapilabilir.

Not 4: Analog giris default araligi -999 ~ 9999'dir. Ornegin, giris sicaklik sensor tipi 0~20mA analog giris se¢ildigi zaman, -999 = 0 mA ve 9999 = 20mA

olur. Eger giris araligi 0 ~ 2000 olarak degistirilirse, 0 = OmA ve 2000 = 20mA olur. Bu sayede display degeri 0.01mA'e él¢eklendirilmis olur.

B Alarm Cikisi

DTV 2 grup alarm gikisina ve ilk ayar modu altinda her grup igin 17 moda izin verir.PV SV’nin altina disduginde veya
ylikseldiginde,alarm ¢ikigi aktif olur.17 alarm ¢ikis modu igin asagidaki tabloya bakiniz.

Mod Alarm Tipi Alarm Cikis Fonksiyonu
0 alarm yok Off
ON
1 Alarm gikisi sicaklik limitin altina ve Ustline ulasdiginda aktif olur. Bu alarm ¢ikisi PV OFF
degeri SV+(AL-H) degerinden buylk veya SV-(AL-L) degerinden diisiik oldugunda galisir. ALAL 3/ AfH
> Alarm ¢ikisi sicaklik limitin Gstiine ulagdiginda aktif olur OOF’\;
A A

Bu alarm gikisi PV degeri SV+(AL-H) degerinden biylk oldugunda galigir.



Mod Alarm Tipi Alarm Cikis Fonksiyonu
ON
3 Alarm cikigi sicaklik limitin altina ulasdiginda aktif olur OFF
Bu alarm gikisi PV degeri SV-(AL-L) degerinden disiik oldugunda galisir ALfL s‘v
ON :
4 Bu alarm ¢ikisi PV degeri SV+(AL-H) ve SV-(AL-L) araliginda oldugunda gahsir OFF 2 2 ry
AL-L SV AL-H
Alarm ¢ikisi sicaklik alt ve Ust limitin mutlak degerlerine ulasdigi zaman aktif olur. ON :l—l:
5 Bu alarm gikisi PV degeri AL-H degderinden bliyik ve AL-L degerinden diisik OFF 2 Y
oldugunda calisir AL-L AL-H
ON
6 Alarm gikisi sicaklik Ust limitin mutlak degerlerine ulastigi zaman aktif olur. OFF
Bu alarm ¢ikisi PV degeri AL-H degerinden bliylik oldugunda caligir. A ALAH
ON
7 Alarm gikisi sicaklik alt limitin mutlak degerlerine ulastigi zaman aktif olur. OFF
Bu alarm ¢ikisi PV degeri AL-L degerinden dusUk oldugunda caligir. ALAL A
ON

Standby ust/alt limit alarm: Alarm PV SV'ye ulagtiginda ve SV + AL-H'den biiyiik veya SV —

8 AL-L disik oldugu zaman gikis verir. OFF A A A
AL-L SV AL-H
. ON
9 Ust limit standby alarm: Alarm gikisi PV degeri SV degerine ulastiinda ve SV degeri SV OFF

+ AL-H degerini astigi zaman ¢ikis verir.

ON
10 Alt limit standby alarm: Alarm ¢ikisi PV degeri SV degerine ulastiginda ve SV degeri SV OFF
+ AL-H degerini altina dlisdigii zaman ¢ikis verir. A

ON
1 Histerisis Ust-limit alarm ¢ikisi: Bu alarm gikisi PV degeri  SV+(AL-H) degerine OFF_W

ulastiginda aktif olur.Alarm PV degeri SV+(AL-L) dederinden disiik olunca OFF olur.

AL-L  AL-H
Histerisis alt-limit alarm gikisi: Bu alarm gikisi PV degeri SV -(AL-H) dederinden disdugi ON l
12 zaman aktif olur.Alarm PV degeri SV -(AL-L) degerine ulasti§i zaman pasif olur. OFF Y
AL-H AL-L
14 Programlanabilir STOP: Program sona erdiginde, alarm ¢ikis verir.
15 Programlanabilir RAMP UP: Program RAMP UP durumu olusursa, alarm ¢ikis verir
16 Programlanabilir RAMP DOWN: Program RAMP DOWN durumu olusursa, alarm gikis
verir.
17 Programlanabilir SOAK:Program SOAK durumu olusursa, alarm gikis verir.
18 Programlanabilir RUN: Program RUN durumu olusursa, alarm ¢ikis verir .

Not:: AL-H ve AL-L AL1H, AL2H, ve AL1L, AL2L igerir, (AL3 yoktur CT fonksiyonu i¢in rezervedir)
B PID Programlanabilir Kontrol

Fonksiyon ve Parameter Ayari:
PID programlanabilen kontrol 8 (6rnek 0 ~ 7 ) igerir. Her bir 6rnek 8 adimdan (Adim O ~ 7) olusur ve parametreleri: link
ornek,déngu ve adim numarasi.

Start Pattern : Bu parametre ¢alisma modu iginde ayarlanabilir.Kullanici programlanabilir kontrol igin start
pattern ayarlanabilir. Bu fonksiyon sadece program STOP durum iginde oldugu zaman gegerlidir.

Adimlar: Set noktasi X ve isleme zaman T olarak iki parametre ayari vardir. Set noktasi (SV) degeri X sicakligina T
isleme zamani sonunda ulagmalidir. Eger SET noktasi bir 6nceki ayar ile ayniysa, bu duruma Soak program kontrol
denir. Ayni degilse de bu duruma Ramp program kontrol denir. Bundan dolayi, PID program kontroliine Ramp/soak
program kontrol denir. Default step no 0 ve kontrol soak program kontroldiir.Kontrol cihazi sicakligi (PV) X set
noktasina ulastiracak ve sonra bu X noktasinda sabit tutacaktir. Toplam isleme zamani T'dir.

Link Pattern: Ornegin, eger parametre L 2 olarak ayarlanirsa, bu durum pattern 0'dan sonra pattren 2 aktif

olacag@i anlamina gelir.Eger link pattern olarak ayarlanirsa, mevcut patterni tamamladiktan sonra programi
durduracagi ve son adimdaki degerde sicakliyi muhafaza edecegi anlamina gelir.

Cycle: llave isleme gevrim sayisi. Ornek olarak, parametre d degeri 2 ise, bu 4 no'lu pattern'in 2 kez tekrar
islenecegdi anlamina gelir. Bir de normal galismasini eklersek 4 no 'lu pattern toplam 3 kere aktif olur.

Adim Sayisi: Patern bagina islenecek adim sayisi (0 ~ 7 ayarlanabilir). Ornegin parametre 2 ise, ornek 7' ye
sadece 2. adima kadar olan adimlar (0-2 arasi) islenir. Digerleri islenmez.

Caligma:

1. Parameter - degeri o

2. Parameter degeri

3. Parameter [ -S| degeri
gore kontrol edilecek. il secildigi zaman tekrar , program baslangig paterninin 0 no'lu adimindan tekrar baslar.

4. Parameter degeri ise, program duracak ve sicaklik program durmadan 6nceki son set degerine

Ll'l

ise , program baslangi¢ patternin 0 no'lu adimindan baslar.
ise, program duracak ve kontrol gikisi pasif olacak.

wl

u-u

ise, program duracak ve sicaklik program durmadan 6nceki son set degerine

gore kontrol edilecek. Tekrar
zamani islemeye baslayacak.

segcildigi zaman, program durmadan énceki son adimi takip edecek ve kalan

Display:
PID program kontrolii boyunca, SV displayde P-XX gériinir, P mevcut islenen patterni ve XX ise bu patternin kaginci
ad|m|n|n islendigini gosterir.Displayi deg@istirmek igin butonlarina basin.

-
secip ve &I tusuna basinca SV displayde mevcut islenen adimin kalan zamani gériintiilenir.

H PID Kontrol

PID kontrol i¢in 4 grup PID parametresinden (P, |, D, IOF) herhangi biri segilebilir. AT yapildiktan sonra, PID degeri ve
S|cakl|k ayar secilen grup iginde saklanacaktir.

m PID,n=0~4.0~3 PID parametreleridir. auto PID parametresidir ve program otomatik
olarak en uygun PID parametresini seger, SV ile iligkili olarak. Displaydeki SV degeri I - m ile ilskilidir n
=0~3. ﬁ . Sicaklik degeri kullanicinin segtidi veya AT tarafindan segilen PID parametresi ile iligkilidir.

B Valf Kontrol

Isitici ve sogutucu sicaklik kontroliinde ve ortamin akisini kontrol etmek igin valfin agikligini kontroliinde kullanilabilinir.
Akim ve voltaj valfin kontroliinu yapabilir ; valfin kontroli igin en iyi yon ve ekonomik yol, roledir. Voltaj ve akim
tarafindan kontrol icin,DTB serisi analog ¢ikis kontrolérlerini kullanabilirsiniz.Eger gikis kontroli igin réleyi
istiyorsaniz,DTV serisinin valf fonksiyonlarini segmelisiniz.Cikis igin valf kontrol kullanildiginda, motorun
forward/reverse kontrolli igin 2 role ¢ikisi mevcuttur, biri (¢ikis 1) valfin agilmasi digeri de (gikis 2) valfin kapanmasi

segin ve . tusuna basilinca, SV displayde mevcut islenen adimin sicaklik SET degeri goriintilenir.

|v|_u_|

icindir (valfin posizyon ayari igin).Valfin posizyonunu algilamak igin, DTV geri beslemeli sinyal ve geri beslemesiz alabilir.

Geri besleme sinyalinin olmadigi zaman ve valf tam agiktir, kontrol ¢ikis 1 surekli bir sekilde ¢ikis verir.Eger valf tam
kapali ise, kontrol ¢ikis 2 strekli ¢cikis verir.Eger valf geri beslemeli ¢ikigla kullaniliyorsa, DTV ‘nin geri beslemeli
kismina valfin ¢ikigi baglanabilir ve On yapilinca valfin agikhidi tam olarak kontrol edilir.Eger geribesleme sinyali
veya geribesleme sinyali yoksa, yanligdir, ve valfin ayar éncesi acikligi parametre i) icinde zaman ayari olabildigi
kadar uzun olduktan sonra ulasamaz. Program geribeslemesiz duruma otomatikman ddnecektir.Valf kontroliniin
dogrulugunu saglamak icin, asagidaki parametre dogru oldugundan emin olun.

MLt Valfin tam kapalidan tam agik olana kadar gerekli zaman. Valf geri besleme sinyali olmadigi zaman,bu
parametre dogru olmalidir; diger tarafdan ,sicaklik kontrol ayari yapilacaktir. PID kontrol valfin agikligini bu
arametreye gore karsilastiracaktir.

: Valfin 61i band degeri.Parametre valfin hizli hareketini énler.Ornegin, 6li band 4% oldugunu farzedelim.PID

kontrol valfin agikhgini 4% ile karsilastiracaktir ve valf degere ulasmadikga hareket etmez.Eger 61l band ¢ok ki¢glk ise,

valf geri besleme sinyalini ayarlamalidir, geri doner ve valf ileri ydnde valf motor émri kisalir.

M' Geri beslemeli ve beslemesiz sinyal
On olarak ayarlandigi zaman, geri besleme fonksiyonu aktive edilmis olur ve devaminda parametreler

goruntulenir.

a) : Valf geri beslemesinin auto-tuning tst/alt limiti. degeri olarak ayarlandigi zaman, bu
parametreler gérintelenecektir.Bu parametre On olarak ayarlandigi zaman, réle tam kapalidan tam agiga gerekli

olan zamani ve tam kapali-agik geri besleme sinyalini hesaplamak igin,motorun ileri-geri galismasini aktif eder. Geri
besleme sinyali valf kontrolin D/A de?eridir, valf kontrolériin hesaplanmasi igin.

“On” olarak ayarlandigi zaman, otomatik veya manuel olarak ayarlanabilir.

uh

. Valf sinyalin Ust limit.

c) m: Valf sinyalin Ust limit.El

Auto/Manuel Mod Anahtan

A/M indikatér On ise manuel modu; Off auto modu gdsterir.Ayrica On/Off , PID,programlanabilir ve manuel kontrol, valf

“On” olarak ayarlandigi zaman, otomatik veya manuel olarak ayarlanabilir.

kontrol, PID kontrol mod iginde oldugu zaman (sabit valf agikligi, birim % tam kapalidan tam agiga ) manuel kontrol
zorlanda ayarlanabilir.PID kontrol iginde manuel moda gegmek igin basit bir sekilde butonuna basin ve AIM
indikator On olucaktir. Tekrar butonuna basinca PID kontrole déner ve A/M indikator Off olur.

B valf Acikhiginin Ust/Alt Limiti

Valfin agikhginin 80% olmasini ve minimum 20% olmasini istiyoruz, parametresi 80 olarak ve m 20

olarak ayarlanir,PID kontrolln valf agikhgi, programlanabilir kontrol ve manuel kontrol bu aralikda diisecektir.

B RS-485 Haberlesme

1. Desteklenen haberlesme hizlar

2,400bps, 4,800bps, 9,600bps, 19,200bps ve 38,400bps; desteklemeyen

formatlar 7, N, 1/8, E, 2/8, O, 2. Haberlesme protokol: Modbus (ASCII veya RTU). Fonksiyon: 03H (register icinde
max. 8 word okuyabilir), 06H ( registera 1 word yazilabilinir), 01H (max. 16 bit data okunabilir), 05H (register igcine
1 bit yazilabilir).

2. Data register adres ve igerigi.

Adres

1000H

1001H
1002H
1003H
1004H
1005H
1006H
1009H
100AH
100BH
100CH

100DH

1010H
1012H
1014H
1015H
1016H
1017H

1018H

1019H
101AH
101BH
101CH
101DH
101EH
101FH
1020H
1021H
1023H
1024H
1025H
1026H
1027H
102AH
102BH

102CH

102FH
1030H
1040H ~
1047H
1050H ~
1057H
1060H ~
1067H

2000H ~
203FH

2080H ~
20BFH

3. Adres ve bit register icerigi ( okuma biti LAB’dan baslangi¢i saklar ve yazilan data FFOOH,

Igerik

Proses sicaklik degeri  (PV)

Set degeri (SV)

Sicaklik araligr Gst-limiti

Sicaklik arahdr alt-limiti

Girig sensor tipi

Kontrol metodu

Isitma/Sogutma kontrol segimi
Band deger orani

Ti degeri

Td degeri

Default integrasyon degeri

Oransal kontrol i¢in offset kargilama
degeri (Ti = 0 iken)

Cikis histerisisin SV degeri

Cikis oranin okuma/yazmasi
Analog lineer ¢ikis Ust-limit diizenleme
Analog lineer ¢ikis alt-limit dizenleme
Sicaklik offset diizenleme degeri
Analog ondalik ayari

Valfin tam agikken tam kapanmasina
kadar gecen siire

Valfin 61t band ayari

Valf geri besleme sinyalinin Gst-limiti
Valf geri besleme sinyalinin alt-limiti
PID grup ayari

PID degerine bagli Set Degeri
Kontrol gikisin Gst-limiti

Kontrol ¢ikisin alt-limiti

Alarm 1 igin ¢ikis modu

Alarm 2 igin ¢ikis modu

Sistem alarm ayari

Alarm 1 igin Ust-limit

Alarm 1 icin alt-limit

Alarm 2 icin st-limit

Alarm 2 icin alt-limit

Okumalyazma LED durumu
Okuma/yazma buton durumu

Panel kilit durumu

Yazilim versiyonu
Baslangi¢ pattern numarasi

Patternin icindeki adim numarasi
Pattern igin gevrimin ilave numarasi

Pattern igin link patternin numarasi

Pattern 0~7 sicaklik set noktasi ayari
Pattern 0 sicakligi 2000H~2007H'den
ayarlanir

Pattern 0~7 igsleme zaman ayari
Pattern 0 zamani 2080H~2087H'den
ayarlanir

0000H bit datasi O olarak ayarlanir.)

0810H
0811H
0812H

Haberlesme lzerinden yazma segimi
Sicaklik birim secimi
Desimal noktanin pozisyonu

Aciklama

Birim: 0.1 derece, 0.4 saniyede bir update edilir.
Asagidaki okuma degerleri hata durumunu gésterir:
8002H: sicaklik yeterli degil

8003H:sicaklik sensori bagh degil

8004H: yanlis sensor tipi

8006H: Sicaklik degeri alinamiyor, ADC giris hatasi
8007H: Memory okuma/yazma hatasi

Unit: 0.1 derece

Bu datanin igerigi sicaklik sinirinin tizerinde olmamalidir

Bu datanin igerigi sicaklik sinirinin altinda olmamalidir.

Sicaklik sensor ve sicaklik aralik tablosuna bakiniz

0: PID; 1: On/Off; 2: manuel kontrol; 3: PID programlanabilir kontrol
0: I1sitma; 1: sogutma

0.1~999.9

0~9,999

0~9,999

0 ~ 100%, birim: 0.1%

0 ~ 100%, birim: 0.1%

0~9,999

Birim : 0.1%, sadece manuel kontrol modunda uygulanir.
1 skala = 2.8uA=1.3mV

1 skale = 2.8pA=1.3mV

-99.9 ~ +99.9, birim: 0.1

0~3

0.1~999.9

0 ~ 100%, birim: 0.1%

0~1,024

0~1,024

0~4

Gegerli aralik iginde. Birim: 0.1

Kontrol gikisin alt-limiti  ~ 100%, unit: 0.1%

0 ~ Kontrol gikigin Gst-limiti, unit: 0.1%

Alarm gikis segimine bakin

Alarm gikis segimine bakin

0: yok (default); 1 ~2: alarm 1 ~ alarm 2 ayarla

Alarm ¢ikis segimine bakin

Alarm ¢ikis segimine bakin

Alarm ¢ikis segimine bakin

Alarm ¢gikis segimine bakin.

b0: °F; bl: °C; b2: ALM2; b3: x; b4: OUT1; b5: OUT2; b6: AT; b7: ALM1

b0: Set; bl: Secim; b2: arttir; b3: azalt; 0 push.

0: normal; 1: timd kilitli; 11: SV ayarlanabilir; 111: SV ayarlanabilir, AIM
mevcut

V1.00 gosterir 0x100

0~7

0 ~ 7 = N patternin 0'dan N'ye kadar olabilecegdi anlamina gelir

0 ~ 99 patternin 1 ~ 100 kere islenecegi anlamina gelir.

0 ~ 8. 8 programin sonu oldugunu gdsterir. 0~7 mevcut pattern bittikten
sonra islenecek pattern numarasini gosterir

-999 ~ 9,999

0 ~ 900 (Every scale = 1 minute)

bit 1 olarak ayarlanir.

Haberlesme lizerinden yazma pasif: 0 (default), izinli: 1
0: °F; 1: °Clliner giris (default)
0 veya 1. B,S,R haricindeki tim termokupl icin gegerli

UBL3H OKuma/Yazma auto-tuning (Al ) U: Al stop (detault); 1: Al baslama

0814H Kontrolin RUN/STOP 0: stop; 1: run (default)

0815H Programlanabilir kontrol RUN/STOP 0: run (default); 1: stop

0816H Programlanabilir kontrol RUN/PAUSE 0: run (default); 1: pause

0817H Okuma/Yazma valf geri besleme 0: geri beslemesiz (default); 1: geri beslemeli
0818H Valf geri beslemenin Okuma/Yazma AT 0: AT stop (default); 1: AT baglama

4. Haberlesme iletim format = komut 01: okuma biti, 05: yazma biti, 03: okuma word, 06: yazma word.

ASCII Mod
Okuma Komut Okuma Cevaplama Mesajl Yazma Komutu Yazma Cevaplama Mesajl

Start word : : Start word ’» : Start word : : Start word ’» T
Makina adres 1 ‘0’ ‘0’ Makina adres 1 ‘0’ ‘0’ Makina adres 1 ‘0’ ‘0’ Makina adres 1 ‘0’ ‘0’
Makina adres 0 ‘1 ‘1 Makina adres 0 1 ‘v Makina adres 0 ‘v 1 Makina adres 0 ‘v ‘1
Komut 1 ‘0 ‘0 Komut 1 ‘00 Komut 1 ‘0’ ‘0 Komut 1 ‘0 ‘0
Komut 0 ‘3 ‘v Komut 0 3 Komut 0 ‘6’ ‘5’ Komut 0 ‘6’ ‘5’
‘1 ‘0" Cevaplamadatasini ‘0" | ‘O’ ‘1 ‘0 ‘1 ‘0
Dﬁzg'g;ui? g ? uzunlugu (byte) g i Yazma data adres g ? Yazma data adres g ?
‘0 ‘0 1000H/081xH 1o ‘1 ‘0 ‘1 ‘0
Data/bitin g g icindeki data icerigi Z 2 g E g E
uzulugunu qkuma o o o Yazma data adres e o Yazma data adres e o
(word/bit 2 9 1001Higindeki data ‘O’ FEEE EREE
LRC1 check ‘E’ ‘D’ icerigi ‘o LRC1 ‘F ‘E’ LRC1 ‘F ‘E’
LRCO check ‘A ‘c ‘0 LRCO ‘D ‘3 LRC O ‘D ‘3
End word 1 CR CR LRC1 check ‘0’ ‘E’ End word 1 CR CR End word 1 CR  CR
End word 0 LF LF LRCO check ‘3 ‘3 End word 0 LF LF End word 0 LF LF

End word 1 CR CR

End word 0 LF | LF

LRC check: Makine adresinden data igeriginin toplami.Ornegin; 01H + 03H + 10H + 00H + O0H + 02H = 16H. n 2’nin

bittinleyeni EA saglar.

RTU Mod

Okuma Komut Okuma Cevaplama Mesaji Yazma Komutu Yazma Cevaplama Mesaji
Makine adres 01H ' O01H Makine adres 01H O01H Makine adres 01H O01H Makine adres 01H | 01H
Komut O3H ' 01H Komut 03H 01H Komut 06H 05H Komut 06H = O5H

Data’'nin start 10H 08H ' Cevaplama datasini 04H 02H Data adrese 10H | O08H Data adrese 10H | 08H
adres okuma O0H = 10H uzunlugu (byte) yazma 01H 10H yazma 01H | 10H

Data/bit'in 00H = O0H 01H 17H Data icerigine 03H | FFH Data icerigine 03H | FFH

UZU|?\2gPdl;lﬁguma 02H = 09H Data igerigi 1 F4AH  O01H yazma 20H 00H yazma 20H | OOH
CRCdisik byte COH BBH .. .. O3 CRC diisik byte | DDH = 8FH | CRCdiisik byte | DDH | 8FH
CRC yiiksek byte CBH | A9H ceng 20H CRC yilksek byte. E2H | 9FH | CRC yilksek byte | E2H | 9FH

CRC disik byte | BBH 77H

CRC yiksek byte | 15H  88H
CRC (Cyclical Redundancy Check) adimlarin akis!i ile saglanir.
1. CRC register olarak 16-bit register FFFFH icinde yukleyin.

2. CRC registerin dusik byte ve datanin ilk byte’in 6zel OR c¢alismasini yapin ve CRC registerin disik byte ve CRC
register calisma geri doner.

3. CRC register icindeki sag shift biti ve 0 ile yliksek doldurur.En diisiik biti kaldirmasini kontrol et.

4. Eger en disuk bit 0 kaldirilirsa ,adim 3 tekrar eder.Diger tarafdan CRC registerin 6zel OR iglemi yapilir ve deger
A001H ve CRC register calisma geri doner.

5.Adim 3 ve 4, 8 bite( 1 byte) kadar tim sag shiftler tekrar eder.
6.Adim 2 ve 5 tekrar eder ve CRC saglamak igin tim bitler hesaplanir.
Litfen CRC register icinde sadlamak igin yliksek/diisiik byte iletimin bilgisini biliniz.

. Montaj Yapimi
. DTV pano bosluguna yerlestiriniz
2. Montaj dirseklerini kontrol cihazinin tistiindeki ve
altindaki oluklara gegiriniz.
3. Montaj dirseklerini ileriye dogru pano duvarina
gelene kadar itin.
4. Vidalari sikin.

Montaj Dirsek Baglantisi

( Boyutlar

DTV4896 DTV9696

( Panel Devresi Terminaller
DTV4896/DTV9696 DTV4896R/DTV9696R
4896 | 4o00mn  96'96 1100 min R;::i ) @ALW ?ncréu"&z‘w
] ] Hoasd
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( Akim Giris Yapimi1

Normal giris (default)

JUMPER

PIN HEADER

DEFAULT SETTING

Akim giris (4 ~ 20mA, 0 ~ 20mA)

PIN HEADER




